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Data: 04/dez as 9h

Titulo: Utilizagcdo do codigo OpenFoam na resolucao de problemas de
hidrodinamica

Resumo: O codigo numérico OpenFOAM ¢ um cddigo aberto que permite resolver um grande
numero de problemas. A presente apresentacdo focaliza-se no topico da hidrodinamica. Sao
apresentadas as diferentes versdes do codigo OpenFOAM, em particular as versdes OpenFOAM.net e
OpenFOAM.com. E feita uma abordagem histérica sobre a origem do codigo. Apresentam-se 0s
codigos feitos no OpenFOAM denominados IHFOAM e OlaFOAM especialmente construidos para
problemas de hidrodinamica. E feita uma apresentacio resumida dos topicos V&amp;V (verification
and validation) e a sua importancia para os cddigos numéricos. Apresentam-se alguns exemplos de
simulacdes feitas com o OpenFOAM, sendo dado especial atengdao a forma de saida de resultados e o
que € necessario fazer para os apresentar na forma gréfica.




Felipe Roman Centeno (PROMEC/UFRGS)

Data: 04/dez as 16h30min

Titulo: Modelagem Computacional de Dinamica de Incéndios

Resumo: Dindmica de incéndios constitui a area do conhecimento em que os principios de
transferéncia de calor, mecanica dos fluidos, termodindmica, comportamento térmico de materiais e
combustdo sdo aplicados para o aprofundamento da compreensdo de fendmenos que envolvem
transporte de fumaga e calor, degradagdo térmica de materiais, espalhamento do fogo, combustiveis
solidos, liquidos e gasosos, sendo de primordial importancia para a protecao a vida e do patrimonio,
tanto em ambientes construidos (cidades, industrias, etc.) quanto em vegetagao (florestas, lavouras,
etc.), assim como na sua interface. Esta palestra objetiva introduzir o referido assunto ao publico e
apresentar estudos realizados pelo grupo de pesquisa da UFRGS coordenado pelo Prof. Felipe Roman
Centeno.




Profa. Daniela Buske (PPGMM/UFPEL)

Data: 05/dez as 10h30min

Titulo: Modelagem Matematica e Computacional na gestdo de desastres

Resumo: A crescente frequéncia de eventos climaticos extremos torna essencial a aplicacdo de
métodos matematicos € computacionais na gestdo ¢ mitigacdo de desastres naturais. Em maio de
2024, o Rio Grande do Sul enfrentou uma das mais intensas cheias de sua histéria recente. Nesta
palestra, exploraremos os modelos matematicos aplicados para prever a elevagdo dos niveis de agua e
o tempo de chegada das cheias na laguna dos Patos, fornecendo uma ferramenta estratégica para a
rapida tomada de decisdo por prefeituras e equipes de resposta como defesa civil, bombeiros e forcas
armadas. Discutiremos também como esses modelos integram informagdes climaticas e hidroldgicas
para enfrentar desafios crescentes no cenario das mudangas climaticas, com foco nas particularidades
da regido sul do Brasil.




Profa. Juana Fortes (LNEC - Portugal)

Data: 05/dez as 16h30min

Titulo: Gestao do Risco em Zonas Costeiras e Portuarias Metodologias e Ferramentas

Resumo: O crescimento, a nivel global, das trocas comerciais por via maritima e das atividades
nauticas de recreio t€ém obrigado a expansdo e modernizagdo das infraestruturas portuarias, assim
como ao aparecimento de novos portos € marinas. Tem assim havido um grande desenvolvimento
dessas zonas portuarias e costeiras adjacentes. Nestas zonas, as atividades ai realizadas, as
infraestruturas nelas existentes e as obras de protecdo presentes sdo fortemente condicionadas pelas
condigdes do mar. A agitacdo maritima pode causar grandes prejuizos socioecondmicos € ambientais,
tais como danos nas infraestruturas costeiras e portudrias (incluindo nas estruturas maritimas de
protecao), perda da funcionalidade dessas infraestruturas, restricoes as operagdes portuarias
(nomeadamente de carga e descarga), dificuldades a navegag¢ao e manobrabilidade na aproximagdo ao
porto e no seu interior (que podem originar encalhe e naufragio de navios), dificuldades aos navios
amarrados no posto de acostagem (quebra de amarras, colisdes com outros navios), polui¢cdo, erosao
costeira, e em ultima analise, a perda de vidas. E, portanto, importante, promover a gestdo integrada
do risco em zonas portudrias e costeiras, ¢ em particular, dotar as entidades responsdveis de
ferramentas e metodologias adequadas a avaliagdo e controlo do risco. A presente palestra contribui
para uma visdo geral sobre as metodologias para a gestdo do risco em zonas portudrias e costeiras,
centrando-se essencialmente na avaliacdo do risco e o apoio a emergéncia em obras maritimas € nas
operacdes de navegacdo e portuarias. Sdo apresentados varios casos de estudo de aplicagdo dessas
metodologias bem como da sua valida¢dao. Nessas metodologias, incluem-se os sistemas de apoio a
decisdo, os sistemas de previsdo, alerta e gestdo de emergéncias e ainda a video-monitorizacao.




Luiz Marcos Gongalves (UFRN)

Data: 06/dez as 10h30min

Titulo: Desafios no desenvolvimento de robos: Modelagem mecanica e computacional dos veleiros
roboticos N-Boat e F-Boat.

Resumo: Descrevemos o ciclo de desenvolvimento, envolvendo a modelagem mecanica
(planejamento, estudo e constru¢do da parte fisica), e computacional (hardware e software), de uma
plataforma robotica autonoma do tipo USV capaz de operar durante dias, semanas, ou meses em
ambiente aquatico, sem a necessidade de interven¢do humana. Foram construidos os veleiros
roboticos gémeos N-Boat (UFRN) e F-Boat (UFF) que podem ser empregados em aplicagdes de
monitoramento em corpos d’agua doce continentais (lagoas, rios, e/ou outros ambientes aquaticos) e
marinhos (lagoas, baias, mares ¢ oceanos). Esta ferramenta deve ser empregada com o proposito de
monitorar a qualidade da agua e o seu ambiente, incluindo o seu ciclo, através da coleta de diversos
parametros e variaveis fornecidas por sensores diversos. A ideia principal é propiciar uma ferramenta
que possa ser empregada na obtencdo de dados para estudos de diversas areas, incluindo pesquisas
sobre as mudangas climaticas, o aquecimento global, a possivel caréncia de agua doce no futuro, bem
como, uma ferramenta que possa servir para os estudos relacionados a oceanografia, limnologia e o
meio ambiente. Atualmente estd sendo finalizado um terceiro veleiro robético, na Italia, que teve
como inspira¢do o nosso projeto € conta com a participagdo de membros da nossa equipe. Ao final,
mostramos varios outros projetos em desenvolvimento no Laboratorio de Percepgdo Robdtica, que é
integrante dos Laboratorios Associados Natalnet, da UFRN, envolvendo Robdtica e Visdo.




